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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

Целью освоения дисциплины является формирование компетенций для осуществления задач профессиональной 

деятельности в области математических моделей линейных и цифровых систем автоматического управления, их 

анализа и синтеза, способности определения круга задач в рамках поставленной цели,оптимальных способов их 

решения,исходя из имеющихся ресурсов,ограничений и способности осуществлять концептуальное, 

функциональное и логическое проектирование систем среднего и крупного масштаба. 

 

 

 

 

    
     

2. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ 

ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

ПК-3 Способен разрабатывать графический дизайн интерфейса, проектировать пользовательские интерфейсы 

по готовому образцу или концепции интерфейса 

ПК-3.2 Применяет методы анализа научно-технической информации 

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен 

3.1 Знать: 

3.1.1 методы построения математических моделей САУ; передаточные функции частотные 

характеристики САУ, анализ устойчивости и точности САУ; синтез корректирующих устройств; 

основы метода пространства состояний: управляемость и наблюдаемость; модальное управление; 

синтез наблюдающих устройств полного и неполного порядка линейных и дискретных систем. 

3.2 Уметь: 

3.2.1 составлять математические модели; выполнять анализ и синтез частотными методами и методами 

пространства состояний; проводить исследование САУ методами математического и натурного 

моделирования; выполнять анализ устойчивости САУ для линейных и дискретных САУ. 

3.3 Владеть: 

3.3.1 программным обеспечением для анализа непрерывных и дискретных САУ, определения 

устойчивости и точности непрерывных и дискретных САУ, а также владеть методами синтеза САУ 

на основе частотных методов и методов пространства состояний. 

 

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)  

Раздел 1. Линейные системы автоматического управления 

Раздел 2. Дискретные системы управления 

Раздел 3. Самостоятельная работа 

Раздел 4. Контактная работа на аттестацию 

Зачет с оценкой /КА/ 
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